AKKE — kayttotapauksen kuvaus

Henkiloetsinta (pelastettava)

1. Yhteenveto

1.1. Yhteenveto kayttotapauksesta

Ihmisen paikallistaminen. Droneja on kaytetty jo pitkddn vapaaehtoisten pelastuspalveluiden
toimesta, seka poliisin ja pelastuslaitoksien toimesta. Drone on nopea ja kustannustehokas tapa
tehostaa kadonneen henkilon etsintda. Henkiloetsintakdyttotapauksessa pyritddn saamaan
erittdin nopealla vasteajalla henkildetsintdan drone etsintdalueelle tarveperusteisesti niin etta
drone olisi jo aloittanut etsinnat ennen kuin etsintdan osallistuvia viranomaisia tai vapaaehtoisia
on saapunut paikanpaalle. Drone tulisi olla varustettu sekd nakyvan valon zoomattavalla
kameralla, seka lampokameralla, ettd kadonneen |6ytdminen olisi mahdollisimman tehokasta.
Dronen tuottama kuva pitaisi pystya jakamaan turvallisesti etsintda johtavalle viranomaiselle.

Pelastusvalineiden ja hatdavun toimittaminen perille. Dronea voidaan hyddyntaa toimittamaan
pelastusvilineistoa ja hatdapua (kuten vettd) loukkaantuneelle tai eksyneelle henkildlle. Tassa
tapauksessa dronen tulisi kyetd nopeasti toimittamaan tavara perille mahdollisesti myds erittain
vaikeassa ja ennalta arvioimattomassa ymparistossa. Tama asettaa tavaran toimitukselle omia
haasteita siind, miten tavara voidaan luotettavasti toimittaa mahdollisimman ldhelle tavaran
tarvitsijaa. Haasteena on esimerkiksi se, miten tavara voidaan laskea tiheiden puiden
ldheisyyteen puuskaisella tuulella.

Muiden auttamiskykyisten lahella olevien ihmisten hdlyttaminen apuun. Tama tapaus voidaan
jakaa karkeasti kahteen ihmisryhmaan. Etsintoihin osallistuvien henkildiden ohjaaminen paikalle
ja muiden sivullisten Iahialueella olevien ihmisten halyttaminen apuun. Etsintdihin osallistuvien
henkildiden opastaminen on jo nyt normaali toimenpide lentopelastustoiminnassa, mutta
dronella pelastajan opastamista voidaan entisestddn tehostaa tilanteissa, jossa esimerkiksi
kasvuston takia pelastettavaa on vaikea ladhempaa havaita. Sivullisten halyttaminen apuun
tarvitsee puheyhteyden dronen kautta sivulliselle, jotta sivullista voidaan kehoitta auttamaan,
seka puheyhteydella voidaan antaa sivulliselle ohjeita paikallistamaan henkild, sekd auttamaan
eksynytta.

1.2. Markkina-/ hyédyntamispotentiaali

Dronet on osoittautunut niiden potentiaalin henkildetsinnassa. kameroiden tarkkuudet
paranevat nopeasti ja samalla tarkempien kameroiden kustannukset tulevat alas.
Kustannussaastoja voidaan lisdata nopealla vasteajan omaavalla etsintdpalvelulla, ja
suorituskykyisella dronella.

Poliisiammattikorkeakoulun opinndytetyossa (Juha Valikangas/kayttokokemusten arviointi
poliisitoiminnassa) arvioitiin RPAS-kadyttokokemuksia poliisitoiminnassa. Taman tyon perusteella
kadonneen henkilon etsinndssa poliisi koki RPAS laitteistosta olevan normaalisti tai normaalia
enemman hyotya 96% etsintdtapauksista. Useissa tapauksissa on kirjausten perusteella hyotya
RPAS-laitteesta, vaikkei etsinndn kohdetta olekaan sen avulla paikannettu. Monet kirjaukset
kertovat katoamisalueen olleen metsaa ja liian tiheda maastoa laitteella tarkastettavaksi.
Operaattorit ovat saaneet tarkastettua alueita, joilla kadonnut henkil6 olisi saattanut olla,
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nopeammin kuin kadonneen henkilon etsija olisi pystynyt jalkaisin sen maan tasosta
tarkastamaan. Taman takia ndiden niin sanottujen "tyhjien alueiden” tarkastamiseen ei ole
kulunut turhaa aikaa ja resursseja on voitu siirtda toisaalle suorittamaan etsintaa.

2. Vaatimusmaarittely

2.1. Datan keruu (anturi) / hyétykuorma
Valovoimainen mahdollisimman tarkka optisella zoomilla varustettu videokamera.

Mahdollisimman erottelukykyinen ja tarkkaresoluutioinen lampdkamera.

Kaiutin tai kaksisuuntainen danijarjestelma, joka mahdollistaisi my6s maastossa olevan henkilon
kommunikoinnin etsinndn johtoon.

Pelastusvalineiden ja hatdavun toimittamiseen soveltuva jarjestelma, jolla voidaan hallitusti
laskea tavara maahan haasteellisissa ymparistoissa luotettavasti.

Tdssa yhteydessa on hyva mainita erikseen datalinkki dronen, operaattorin ja etsintaa johtavan
tahon valilla. Erityisesti datalinkki kameroiden kuvan ldhettamiseksi tulisi olla katkeamaton ja
laajakaistainen ettd kameran tarkan resoluution videokuva voidaan valittda mahdollisimman
tarkkana etsintdaan suorittaville tahoille.

2.2. Datan keruu (lento)

Henkildetsinndssa lentoaika tulisi olla mahdollisimman pitka, ettd drone voisi tukea etsint6ja
yhta jatkoisesti mahdollisimman pitkdan. Pitkdstd toimintasateesta niin ikdan voi olla hyotya.
Erityisesti jos etsintda toteuttaa yhteiskdytoéllinen drone latausasemasta kasin, lentomatkaa
pelkadstdaan etsintdpaikalle saattaa syntya pitkdankin matkaa.

2.3. Datan jalkikasittely
Varsinaista datan jalkikasittelya ei tassa kdyttotapauksessa ole vaan jalkikasittelyna voidaan
pitaa video- ja lampdkameran kuvan tulkinta etsintatehtavissa.

2.4. Datan analysointi
Keinoalyalla voidaan tehostaa kuvan tulkintaa, jolloin keinoaly voi tunnistaa ihmissilmaa
tehokkaammin muotoja muuten haasteellisen ympariston tulkitsemisessa.

2.5. Tulosten hyédyntaminen

Dronella tuotettua live video- ja lampdkamerakuvaa hyddynnetdaan suoraan kadonneen henkilén
etsinndssa. Tarkeaa on ettd Video- ja lampokamerakuva voidaan valittaa turvallisesti kaikille
kuvaa tarvitseville sidosryhmille luotettavasti.

Loydetyn henkilon koordinaattitietojen lahettaminen etsintdihin osallistuvien tahojen vililla on
tarkeaa. Pitkia zoomikameroita kdytettdessa tulisi kiinnittaa huomiota, etta jarjestelma kykenee
laskemaan kohteen koordinaatit, joka voi olla jopa useita kilometreja eri paikassa missa drone
sijaitsee. Oleellista on, miten koordinaatit voidaan tehokkaasti jakaa etsinnan sidosryhmille ja
esimerkiksi toisille droneille, kuten dronelle, joka toimittaa pelastusvalineistoa paikalle.
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Pelastusvalineiden ja hatdavun toimittaminen perille vaatii droneoperaattorin ja
pelastustehtdvan johtajan kanssa hyvaa kommunikaatiota. Kun pelastettava on paikallistettu
olisi tarkeda nopeasti ja viivyttelematta saada oikeanlainen pelastusvdline tai hatdapu oikeaan
paikkaan.

3. Testialueiden kuvaus

3.1. Kartta
Paikantaminen vedesta
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Henkilén paikantaminen maastosta — Pyynikki
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Henkilén paikantaminen maastosta — Kaupinoja
e

Hol
Tampereen

3.2. llmatila

Kaikki kohteet sijaitsevat 50 m AGL rajoittavan UAS vyohykkeen sisalla. Korkeammista lennoista

sovittava Pirkkalan lennonjohdon kanssa, joka voi olla myds antamatta lupaa nousta yli 50 m
AGL. Tampereen yliopistollisen keskussairaalan UAS-ilmatilavydhyke on osittain Kaupinojan
testialueella. Tdassa osassa aluetta UAS-toiminta on sallittua ainoastaan erikseen sopimalla
helikopterilentopaikan pitdjan kanssa, tai toimimalla julkaistujen paikallisten toimintaohjeiden ja
-menettelyjen mukaisesti.

3.3. Maa-alue

Alue henkilonetsintdan vesialueelta kuuluu harvaan asuttuun alueeseen lukuun ottamatta
Tammerkoskea ja Viinikanlahden alkupaata.

Pyynikin henkildetsintdalue on kdytdanndssa tihedsti asutulla alueella kokonaisuudessaan

Kaupinojan alueella vain pieni osa alueesta kuuluu tiheasti asuttuun alueeseen.

3.4. Muuta huomioitavaa
Ei
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4. Alustava riskianalyysi ja tarvittavat luvat

Esitetyt riskiarviot perustuvat ns. "aitoon” kayttotapauksen toteutukseen arviomme mukaan
todenndkdisellda UAS laitteistolla. Kaytettavyytta voi toki demonstroida myos muulla tavoin,
kuten VLOS tai EVLOS kayttaen tai eri laitteistolla. Taman kappaleen tarkoituksena on Idhinna
auttaa lukijaa hahmottamaan kayttotapauksen lento-osuuteen liittyvan kompleksisuuden.

4.1. llmailuluvat
Oletettu UAS toimintatapa ja kokoluokka: <3 m kv, <34 kJ

Toimintakategoria: Avoin tai mahdollisesti Erityinen

[Imariski: ARC-b jos alle 50 m lentokorkeutta

Lahtokohtainen (intrinsic) maariski: 4 (haja-asutusalue) tai 6 (tihedasutusalue)
Viereiset alueet

- Korkeamman riskin ilmatila: ARC-d
- Korkeamman riskin maa-alueet: tiheaasutusalue

4.2.Radioluvat

e  Mobiiliverkon kaytto ilma-aluksessa: Luvallista (mobiilioperaattori + Traficom) jos

kdytetaan.

e Muut radiolisenssit: UAS-kohtaista; luultavasti ei

5. Tarvittavat osallistujat / roolit

Rooli Osallistuja Tehtavat
Datan keruu Anturivalmistaja Vaaditun toiminnallisuuden toteutus
(anturi) UAS operaattori Vaaditun suorituskyvyn hankkiminen

Datan keruu

UAS operaattori

Hankkia toimiluvat, vaadittavat VAPEPA koulutus

jalkikasittely

(lennéatys) ja suorittaa lentotehtavat, seka integroida
toiminta tilaajan kanssa
Lennonjohto Mahdollisesti sallia yli 50 m AGL lentoja
Traficom (CAA) Hyvaksya erityisen kategorian toimilupahakemus
(mikali tarpeen)
Traficom (radio) Hyvaksya mobiiliverkon kaytt6a ilma-aluksessa,
mikali relevantti
Datan UAS operaattori Toimittaa UAS kameralaitteiston tuottamaa kuvaa

etsintdan osallistuville sidosryhmille

Datan
analysointi

UAS operaattori
Analytiikkataho

...jos UAS operaattorilla omaa analysointikykya
Toteuttaa esitettavaa analytiikkaa
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Tulosten
hyodyntdaminen

Poliisi,
Pelastuslaitos,
VAPEPA / SLPS

Auttaa maarittamaan tarkemmin vaatimukset,
seka sparrata UAS operaattoreita




